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DOKUMANI

ARAC PLAKA TANIMLAMA VE ARAC ALTI GORUNTULEME SISTEMI

Rampal tip seyyar mobil aags (Kazi yapilamayan zeminler icin)

Siva Uzeri montaj Arag Alti Gérintilleme Sistemi

. Arac alti goriintileme sisteminde, en az 2048 piksel ¢6zlnUrlige sahip linescan endistriyel IP kamera

kullanilacaktir. Kamera tarama islemini satir satir yapacaktir. Kamera istenildiginde areascan ( alan
tarama ) ya da linescan ( satir tarama ) olarak calisabilme 6zelligine haiz olacaktir.

. Arac alti goérintidleme sistemi, line scan kameranin muhafazasi icerisinde buharlasma meydana

gelmesi halinde kendini temizleyip kameranin net gérinti saglamasina imkan verecek yapida
olacaktir. Kontrol panosu lizerinde yaz ve kis konumu icin secim tusu olacaktir. Istenildiginde ic
havalandirma bu tustan iptal edilebilecektir. Kamera Uzerinde, cok sicak ortamlarda kesintisiz
calismayi saglamak icin , aliminyum pleyt ve akuple sogutucu fan bulunmaldir.

. Sistem arac alti gérintisinin net olarak ekrana aktarimini saglayacaktir. Sistem tarafindan ekrana

aktarilan gorantu siyah beyaz olacaktir.

. Gece kosullarinda her tirlG ayrintiy1 giindiz sartlarindaymis gibi gérmeyi saglayacak bir arac alti

aydinlatma sistemi mevcut olacaktir. Bu aydinlatma sistemi surekli faal halde olmayacak, aracin
gecisiyle beraber faaliyete gececek, arac¢ altinin taranmasini muteakip tekrar kapali konuma
gececektir. Arac algilama isleminde en az 2 ( iki ) kanalli metal kitle dedektéra kullanilacaktir. Metal
algilayici dedektérin bobinleri icin kesinlikle zemin kazilmayacak , bobinler AAGS kasasi icerinde
olacaktir.

. Arag alti aydinlatmasi tek bir led, lamba veya spota bagimli olmayacaktir. Aydinlatmayi saglayan i1sik

kaynaklarindan bir tanesi ariza yaptigi takdirde aydinlatma sekteye ugramayacak, kamera islevini
yerine getirmeye devam edecektir. Aydinlatma armatuiru su gecirmez bir pleksi tip yada benzeri bir
koruma icerisinde olmali ve kesinlikle su ve nemden korunmalidir. Armatur icerisinde olusabilecek
buhari ve nemi alabilen kimyasal gravurler bulunmaldir.

. Arag alti aramasi 151k kaynagi geri beslemeli olup hat Gzerine baglanan led sayisina gére voltaji

degdisebilir olacaktir.

. Aydinlatma armaturi power ledler ile yapilacaktir. Ledlerin parlakhidi glindiiz ve gece

degismeyecektir. Pozlama bilgisayar tarafindan giindiiz ve gece modu olarak otomatik olarak
degistirilecektir. Degisiklik kamera icindeki PLC ( GPIO ) Unitesine bilgisayar tarafindan yeni bir
program olarak ayarlanan gercek zaman saatinde otomatik génderilecektir.

. Siva Uzeri AAGS sisteminde bir su seviye sivici bulunacaktir . Siva Gzeri montaj kasada bulunan bu

sivic sel ve su baskini gibi olaylarda PLC Unitesine bilgi verecektir. Sonrasinda PLC operatéru
uyarmalidir, kamera ve yeraltinda bulunan tim sistemin elektrigini kesmelidir. PLC Unitesi su tehlikesi
sonrasinda , ancak teknisyenler tarafindan kontrol edilip resetlenerek yeniden tim sistemi aktif hale
getirmelidir.

. Sistemi olusturan cihazlardan dis ortamda bulunanlar su gecirmez bir muhafaza icerisinde

bulunacaktir.

AAGS sistemi yerlsti Unitesi maximum 80 mm ylksekliginde , araclarin altlarini vurmadan
gecebilecegi celik bir platformdan yapiimalidir. Platformun baslangic ve bitisinde araclarin tekerlek
darbelerini yumusatan plastik yada kaucuk rampalar olmalidir. Metal algilayici bobinler bu kaucuk
yapl icerisine alinmalidir. AAGS sistemi 30 ton aks yutkine dayanikli oimalidir. Rampalar en az 4 yada
5 mm baklava dilimli sactan imal edilmeli , paslanmaya karsi sicak daldirma galvanizle kaplanmahdir.
Goéruntileme holl Gzerinde ise 10 mm celik sac bulunmalidir.

Kamera, celik ve su gecirmez bir metal kutu icerisinde olmalidir. Kamera , kamera sogutucu ve isitici
sistemi bu metal kutu icerisine konulmalidir. Kutu Gzerinde su gecirmez plastik bir kapak ve
sizdirmazlik contasi bulunmalidir. AAGS Unitesi kapaklari acilmadan kamera 6n cami
temizlenebilmelidir.

Sistem -20 oC (eksi yirmi derece) / +50 oC (arti elli derece) arasinda calisabilme 6zelligine sahip
olacaktir. Bu husus firma tarafinda yazili olarak taahhat edilecektir.

Sistemde her bir kamera, aydinlatma ve diger elemanlarin enerji beslemeleri icin ayri sigorta
bulunacaktir.

Aracin son bélimu kamerayi gectikten en gec 4 (dort) saniye icinde; arac¢ altinin gérantusu, plaka
bilgisi, aracin 6n goérintisu ve diger bilgiler ekrana gelecektir.



15.
16.

17.

18.

19.
20.

21.
. Filtrelerin icinde infrared (IR) (kirmizi isikla alinmis gercek gorintl) , negatif (siyah beyaz terslenmis )
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. Istenilen zaman araliginda gecis yapan araclarin tarih ve saat bilgileriyle birlikte listesi, bir aracin
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Arac gecisinden 6nce arag algilama unitesi tarafindan verilen komutla (tetikleme ile) ara¢ tarama
Unitesi faaliyete gececektir. Arag algilama Unitesinde meydana gelebilecek herhangi bir ariza
ihtimaline karsi sistem manuel olarak da faaliyete gegirilebilecektir.

Sistem en az 5 (bes) km/s, en ¢ok 60 (altmis) km/s hiza kadar herhangi bir hizda gecis yapan araclarin
altlarinin gérintilerini net ve bitln olarak, hiza bagdli gortinti bozukluguna meydan vermeden
gorunti ekranina aktarimini saglayacaktir.

Arag alti gérintileme sistemi, plaka tanima sistemi ayri ayri calisabilme 6zelligine haiz olacaktir. Arag
alti tanima sistemi calismasa dahi plaka tanima sistemi plakalari tanimaya devam edecektir.

Elde edilen gorintuler Uzerinde fare ve/veya klavye yardimi ile secilen bdlgenin kismi yakinlastirma /
uzaklastirmasi yapilabilecektir. Eski ve yeni arac alti gecis resimleri birbirlerine kilitlenerek es zamanli
buyutme kuglltme ve ekran kaydirma hareketi yapilabilecektir.

Elde edilen gérintuler tam ekran yapilabilmeli tam ekran gérintisu kendi etrafinda dénebilmeli veya
blyutebilmelidir. _

Arag alti standart olarak siyah beyaz ekrana gelecektir. Istenildigi takdirde daha rahat inceleyebilmek
icin kameradan elde edilen goruntuler Gzerinde en az 3 tane goriunti filtrelemesi yapabilecektir.
Filtreler es zamanl olarak hem eski hem de yeni gérintiye uygulanabilecektir.

ve cisim kenarlari belirtilmis ( mor beyaz ) olacaktir.

Izleme ekraninda goésterilen gortntller yeni bir ara¢ gecene kadar veya kullanici tarafindan aracin
kontrollU olarak gectigi onaylanana kadar ekranda kalacaktir. Sistemden belirli bir sire arag
gecmediginde plaka tanima kamerasi bekleme ekrani seklinde tam ekran olarak ekrana gelmelidir.
Arac gectiginde program yeni gorlintlyU tekrar ekrana getirebilmelidir.

Harici izleme penceresinde ana ekranda goruntiler Gzerindeki butlin dézellikler(filtreler,
blyutme/klucultme, tam ekran, gelen aracin bilgisi) mevcut olmalidir.

Arac alti tarama sistemi , arac alti kamerasina online yada offline olsa bile calisabilmeli ve bunu
kullanicinin higcbir miidahalesi olmadan dogrudan program kendisi yapabilmelidir.

Arac alti tarama sistemi dahili bir sunucuya kendi gérintilerini aktarabilmeli, ayni agda bulunan
baska bir arag alti tarama sistemi Uizerinden bu arag¢ gectiginde kayith gérintuleri alip ayni agdaki
diger bilgisayarlara aktarabilmelidir.

Dahili sunucuda veya arag alti tarama sisteminde gorintiler raporlanabilmeli ve incelenebilmelidir.

istenilen zaman araliginda yapmis oldugu tim gecislerin tarih ve saat bilgileriyle birlikte listesi
gorulebilecektir. Bu sekilde elde edilen bilgiler raporlanabilecek ve ¢ikti alinabilecektir.

Veri tabaninda gecis yapan bir aracin altinin gérintisu, o gecise ait plaka bilgisi ve aracin 6nden
goruntUsu gecis yapilan tarih-saat bilgileri ile birlikte bulunacaktir. Ge¢mise ait bir arag¢ alti gérintusa,
cagrildiginda bu géruntuiler birlikte gelecektir.

Raporlamalar istenilen zaman araliginda gecis yapan araclarin tarih ve saat bilgileriyle birlikte marka,
model, plaka ve renk lizerinden yapilabilmeli ve istenildiginde gorintlli sayfa veya gorlntlsiz liste
formatinda cikti veya pdf dosyasinda alinabilmelidir.

Her bir kullanici ve ydnetici kendisine tahsis edilmis kullanici adi ve sifresiyle sistemi kullanacaktir.
Birden fazla operatér ve yoneticiler icin farkh kullanici adlari ve sifreler verilecektir. Verilen sifreler
kullanicilar tarafindan degistirilebilecektir.

Kullanici tarafindan yapilan tim islemler bir gunlik ( log kaydi) tarafindan tutulacaktir. Bu gunlik (log
kaydi) geriye yonelik en az 30 glnlik degisimleri gosterecektir.

Arac alti tarama sistemine road-blocker, mantar bariyer, kollu bariyer gibi gecis sistemlerine
baglanabilmeli ve bu acilip kapanmalar veri tabanina kaydedilmelidir.

Sistem teknolojik gelismelere bagli olarak ortaya cikabilecek ve Uretilebilecek her tirld yeni yazilim ve
sistemi olusturan parcalarin mevcut sisteme entegrasyonunun yapilabilmesine uygun olacaktir.

Arac Plaka Tanimlama Sistemi
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Plaka tanima sisteminde en az 1280X960 piksel ¢cézUnurltkte IP 6zellikli dijital kameralar
kullanilacaktir.

. Her bir plaka tanima sisteminin IP numarasi olmali ve istenildigi takdirde bu numara kullanici

tarafindan dedistirilebilecektir.

. Kamera dis muhafazasi darbe, yanma ve dis etkenlere karsi dayanikli sekilde tasarlanmis olacaktir.
. Kullanilacak kamera en az IP66 seviyesinde korumaya sahip olacaktir.
. Normal sartlar altinda (plakalarin temiz ve standartlara uygun olmasi) en az %95 dogrulukla plaka

¢6zUmlemesi yapabilecektir.

. Kamera binyesinde bulunan dijital giris ve cikislardan tetik alabilmeli ve gerektiginde baska cihazlara

tetik verebilme 6zelligine sahip olacaktir.

. Sistem herhangi bir sensor kullanimina gerek kalmadan 60 km/saat hizla seyir halindeki araclarin

plakalarini taniyabilecektir.

. Sistem, gece ve glindilz belirtilen hiz ve dogrulukla calisabilecektir.
. Kamera, aracin hareket istikametinden bagimsiz olarak (gelis veya gidis) plaka ¢6ziimleyebilecektir.
. Kameranin tim ydnetimsel fonksiyonlarina http arabirimi Gzerinden midahale edilebilmelidir.

Kameranin dahili OCR ¢oziimleme yazilimlari ve isletim sistemi web arabirimi Gzerinde
guncellenebilecektir.

Sistem harici bir video-capture ve/veya I/O kartina gerek duymadan sorunsuz calisabilecektir.
Sistem en az 10/100 Mbit Ethernet destegine sahip olacaktir.



13. Sistem, tespit edilen plaka bilgisini ve/veya goruntiyu TCP/IP Gzerinden baska bir bilgisayara/calisma
birimine/akilli depolama birimine aktarabilecektir.

14. Kamera, tanidigi plakanin formatina gére Turkiye’'nin kullandigi plaka formatinin disindaki tlke
formatlarini ayiracaktir. Talep edildidi taktirde Ttlrkiye disindaki bazi Ulkelerin plaka formatlarina gore
hangi ulkeye ait oldugunu tasnifleyecektir.

15. Uzerinde tek satir veya iki satir yazi olan plakalari belirtilen hiz ve dogrulukla taniyabilecek 6zellikte
olacaktir.

16. Yazilim araciligiyla, IP adresinden bagimsiz bir tanimlayici olarak her kamera birimine bir isim
atanacak ve bu isim aracin seyir halinde oldugu seridi belirtmeye olanak taniyacaktir.

17. Sistem SNTP protokoll araciligiyla sistemin tarih ve saat ayarlari es zamanl hale getirecektir.

18. Kamera client-server mimarisinde ve web tabanli olarak calisacak 6zellikte olmalidir.

19. Sistem okudugu ve okuyamadigi plakalari FTP ve/veya TCP lzerinden tanimlanan bir sunucuya
gonderecektir.

Genel Ozellikler

. Izleme ekrani en az 22"’ (yirmi iki in¢) LCD, ekran olacaktir.

. Sisteme klavye ve fare dahil olacaktir.

. Islemci en az 2,6 (iki nokta alti) GHz hiza sahip cift cekirdekli olacaktir.

. Goruntdlerin disar tasinmasina olanak verecek en az 2 (iki) adet USB port ve 1 (bir) adet DVD-RW
sUrtcu bulunacaktir.

. Sistem bilgisayari en az 500 (besyliz) GB HDD e, en az 2 (iki) GB RAM"e, en az 300 (licyliz) MHz
cekirdek hizinda 512 (besytzoniki) MB bellege sahip ekran karti olacaktir.

. Sistemin yazilim dili Turkce olacaktir.

. Sistemde kullanilacak kablolar ve borular TSE belgeli olacaktir.

. Sistem, en az 600.000 araca ait gérintlyu kendi icinde saklayacaktir
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